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PROGRAMMAZIONE SVOLTA 

 
Modulo 1 - Sensori, rasdutori e atuaori per la roboca
  Contenuti 
-Sensori di posizione, emperaura luminosià

-Celle di carico

-Pone di Wheasone

-Esensimeri

-Driver per moori in cc e passo-passo

-Moori in cc,passo-passo e servo (cenni)

Modulo 2 – Programmazione di Robo ABB con Flex Pendan
  Contenuti 

- Accensione, spegnimeno e imposazioni di un robo collaboravo ABB

- Movimenazione di un robo collaboravo atraverso il Lead-hrough

- Movimenazione di un robo collaboravo atraverso il Joysck della Flex Pendan

- Comandi moveL, moveJ; imposazione della precisione al arge

- Chiamaa di procedura aperura/chiusura pinza

- Sviluppo di sw compleo pick and place con Flex Pendan

Modulo 3 – Il sofware Robosudio
  Contenuti 
- inroduzione al sw

- creazione, sposameno e misurazione di elemen

- manipolaori caresiani, cilindrici e polari e anropomorf

- unià di conrollo dei robo

- movimeno dei robo asse per asse in ambiene grafco e con unià di programmazione.

- erna fssa e mobile

- Tooldaa, Wobjdaa

- cenni di programmi con RAPID e isruzioni di movimeno



Modulo 4 CLIL – Lezioni in lingua inglese
  Contenuti 
-H Bridge

-Boson Dynamics videos on humanoid robos

TIPOLOGIA DI PROVA DI RECUPERO FINALE 

( ) scritto  ( ) orale  ( X) pratico 
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